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JUTM 運用調整システムAPIについて

運用調整
システム

API連携

民間企業が提供するシステム
（例：UTM）

【背景】
ドローン飛行に関する環境整備が進んでいく中で、申請を行うシステムが増えている
ことから、内閣府規制改革推進室（当時）でドローンの飛行に関する申請ができ
る一元的なシステム構築（ワンストップ構想）を受けて、JUTMはこの施策に基づ
き、運用調整システムと他システムとのAPI連携提案、APIの開発に着手しました。
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【APIについて】
JUTMはワンストップ構想に対応する形で、運用調整システムと他システムが連携で
きるAPIの開発を完了しましたので公開いたします。本APIはWebで提供している運
用調整システムと同様に登録無線局の管理、利用申請の検索・登録・変更等を、
他システムから実行できます。本APIを活用することでドローン活用に係る申請をワン
ストップ化し、ドローンならびに無人移動体画像伝送システムのさらなる活用促進を
図ります。今後も継続してJUTM 電波調整WGの活動を通じて今後の航空法・電
波法等関係法令の動向、ならびにステークホルダーのご意見を取り入れながら運用
調整システムおよびAPIの改善を継続してきます。

API仕様書・API利用規約を閲覧されたい方は、お手数ですがJUTM事務局
secretary@jutm.org へご連絡をお願い致します。

APIのご利用にあたっては以下の条件等がございます。詳細はお問い合わせください。
・JUTMに加入いただく ・API利用規約に同意いただく
・JUTMが指定する検証サーバにて事前検証いただくこと
※連携するシステムを運用される方、およびそのシステム開発・保守者等が対象
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